Solution de fiche TD5

Exercice 1l :

a=-kv2, at=0s, le point passe par x=0 avec une vitesse Vj.
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Exercice 2 :
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Exercice 3

(figure 1)



On choisit les positions des repéres (R) et (R’) comme il est montreé sur la figure 1.

1) V=cste

(O'M)gr = XU+ y’f . vecteur position du bidon par rapport a (R”)
Puisque (R’) est en translation par rapport a (R ) alors on a :
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Donc I’équation du trajectoire : y' =V — = h qui est une droite.
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Donc I’équation du trajectoire : y' = — SV~ h qui est I’équation d’une

parabole.






